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I CZESC OGOLNA
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych, zwigzanych z zasilaniem w energie¢ elektryczna pompowni
zasilania zasadniczego i pompowni zasilania awaryjnego, oraz sterowania radiem praca
tych pompowni.

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowe;j i stanowi jeden z
dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwigzanych. Nazwa i lokalizacja
inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne dotyczace realizacji
zasilania w energi¢ elektryczna w tym przylacze napowietrzne, instalacje wewnetrzne
elektryczne oswietlenia ogolnego, gniazd wtyczkowych, rozdzielnic zasilajacych i
sterowania zgodne z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004r. Prawo zamédwien publicznych oraz
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004r. w sprawie szczegdétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno uzytkowego.

1.4. Okreslenia podstawowe (tj, definicje poje¢ uzywanych w Specyfikacji Technicznej).
Dziennik budowy- opatrzony pieczgciag Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych robot, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji
technicznej pomigdzy Zamawiajacym, Wykonawca i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy.

Kosztorys $lepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilo$ci.
Ksigga obmiaru - akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami ,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiarow wykonanych robot w formie wyliczen,
szkicow i1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow . Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Zamawiajacego (dla robot dodatkowych i zamiennych).

Materialy - wszystkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robot zgodne z
dokumentacja projektowo-kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
dokumentacji projektowe;.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.




1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1 Przekazywanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy
plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi,
dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowe;.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa komplety dokumentacji budowlanej -
czg$¢: elektryczna. Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z
rozporzadzeniem podanym w pkt. 1.3. Dokumentacje¢ powykonawczg Wykonawca sporzadzi na
wlasny koszt, chyba ze umowa begdzie stanowi¢ inacze;.

1.5.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektows i specyfikacjg techniczng.

Dokumentacja projektowa , specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowi¢ beda cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione
cho¢by w jednym z nich b¢da obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby byty w catej
dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych , a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiardw jest wazniejszy od
odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty oraz dostarczone materialy musza by¢
zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu. Cechy materialow i1 elementow,
obiektow 1 budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzut ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
Jezeli przedziat tolerancji nie zostal okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji
technicznej, to nalezy przyjac tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W
przypadku gdy materiaty lub roboty nie sag w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
specyfikacja techniczng i wptynelo to na niezadowalajaca jakos¢ budowli lub obiektu, to takie
materialy i roboty nie zostang zaakceptowane przez Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy
robot powinny by¢ niezwtocznie rozebrane i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatow i sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty
zgodnie z wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji
zaplecza 1 robot. Koszt zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na
podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

1.5.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca robét instalacyjnych ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete
odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniami zbiornikdéw wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz inymi
szkodliwymi substancjami.




- przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami
ochrony $§rodowiska obcigzajag Wykonawce robot. Wody powierzchniowe 1 gruntowe nie moga
by¢ zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na
terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez
lokalne stuzby ochrony §rodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej technologii robot
niz kreslona przez Zamawiajacego pod rygorem ich wstrzymania.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem jako rezultat realizacji robdt albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty ,ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do
robot muszg mie¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
stwierdzajaca brak szkodliwego oddzialywania materiatu na §rodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatow szkodliwych dla otoczenia wedlug warunkow szczegdétowych kontraktu, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzadzenia
podziemne, oraz uzyska od wiascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest przewidzie¢ rezerwe czasowa w harmonogramie robot na
wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia instalacji podziemnych i powiadomié¢
Zamawiajacego oraz wlasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczgcia robot. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez
Zamawiajacego.

1.5.9 Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatOw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca begdzie odpowiadal za naprawe
wszelkich rob6t 1 materiatow uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych
pojazdéw i tadunkow.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

powotany przez generalnego Wykonawce kierownik budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dn. 27.08.2002r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych,




stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury z dnia 23.06.2003r.w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, opracuje, przed rozpoczeciem budowy, ,,plan bioz".

Podczas realizacji robdt Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac , aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony
zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty ich rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob , aby obiekty budowlane lub ich elementy
byly w zadawalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego
powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw
patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich wymagan odnos$nie ich
wykorzystywania, a o swoich dzialaniach w sposob ciggly bedzie informowat Zamawiajacego.

1.5.13 Réwnowazno$¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow ,
o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie
normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania, pod
warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrodha ich
wytwarzania, zamawiania lub wykonywania, odpowiednie $wiadectwa dopuszczenia do obrotu.
W razie zadania Zamawiajacego Wykonawca przedstawi wyniki badan laboratoryjnych, probki
materiatow do ich zatwierdzenia przez Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest do
dokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja
wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji projektowej w czasie postgpu robot.




2.2. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli
na uzycie tych materialdéw do innych robot, niz do tych dla ktérych zostaty zakupione , to koszt
materiatOw zostanie przewartoSciowany przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w ktérym
znajduja sie¢ nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty. Wykonawca wykonuje
na wilasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byty
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos$¢ do robot 1 byty
dostepne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego sktadowania materialow beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatow w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu albo w okresie dluzszym, jesli bedzie
to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

3. SPRZET
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi by¢
zgodny z oferta Wykonawcy, musi odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazanym,
zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Zamawiajacego. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach
Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcey lub
wynajety do wykonywania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania
oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja
projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajacego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i
urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkOw umowy, zostang przez
Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Dobor srodkow transportowych Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajacego. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenia robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowsa.



Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na biezgco i na wlasny koszt usuwacé wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz
poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajacego.

5.2 Wspdtpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych z jakoscig robot,
oceng jakosci materialow i postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z
interpretacja dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji
wypehiania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony réwniez do kontroli
wszystkich robo6t i kontroli wszystkich materiatow dostarczonych na budowe lub na niej
produkowanych, wlaczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Zamawiajacy powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w specyfikacji techniczne;.
Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materiatdw i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatlow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. polecenia
Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewniania jakos$ci robét.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego
programu zapewnienia jakosci w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robot,
mozliwos$ci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonywanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Zamawiajacego.

Program zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:

- organizacj¢ wykonywania robot,

- termin 1 sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot - zasady BHP,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot.

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i kontroli ( opis laboratorium),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych , zapis pomiarow , a takze
wycigganych wnioskéw i1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym , proponowany




sposob 1 forme przekazywania tych informacji Zamawiajacemu,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozona
jakos¢ robdt . Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako$¢ materiatow.
Zapewni on odpowiedni system kontroli wlaczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem
systemy kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca musi
przeprowadzi¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie ,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
technicznej 1 specyfikacji robot. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci
sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one okreslone,
Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z
umow3a. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzet badawczy posiadajg wazna legalizach lub $wiadectwo wzorcowania, zostaly prawidtowo
wykahbrowane i odpow1adajq wymaganlom norm okreslajacych procedure badan. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. warunki producentow urzadzen)
zaakceptowane przez Zamawiajacego. Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu , terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Zamawiajgcego.

6.4 Raporty z badan.

Wykonawca musi przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnia jakosci.

Wyniki badan beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych wzoréw przez niego zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty , ktére spetniaja wymagania Ustawy z
dnia 16.04.2004r. w wyrobach budowlanych, a w szczegdlnosci te, ktore posiadajag w zakresie
wymagan podstawowych:

- certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujacy, ze
zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie stosowanych norm
zharmonizowanych lub europejskich aprobat technicznych badz krajowa specyfikacje techniczng
uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi,

- deklaracj¢ zgodnos$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrobéw majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczefstwa, umieszczonych w okreslonym przez Komisje
Europejska wykazie. W przypadku stosowania wyrobéw budowlanych, dla ktérych nie




ustanowiono Polskiej normy wyrobu albo wyrobu budowlanego, ktérych wiasnosci uzytkowe,
odnoszace i si¢ do wymagan podstawowych, r6znig si¢ istotnie od wlasciwosci okreslonych w
Polskiej Normie wyrobu, objetego mandatem udzielonym przez KE na opracowanie norm
zharmonizowanych lub wytycznych do europejskich aprobat technicznych lub wyrobu objetego
wykazem ministra wtasciwego do spraw budownictwa, Wykonawca powinien przedstawi¢ ich
wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy -jestdokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i1 inne dokumenty powinny by¢
oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i
Zamawiajacego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczego6lnosci:

- datg przekazania Wykonawcy plac budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

- date przekazania przez Wykonawce planu bioz,

- uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robot,
- termin rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg rob6t w formie istotnych informacji - uwagi i polecenia Zamawiajacego,

- daty 1 przyczyny przerw w robotach i wstrzymania robot,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, czgSciowych i
koncowych odbiorow robot,

- wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych,

- dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialdw, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan,

- inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢
przedtozone Zamawiajagcemu do ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajacego wpisane do
Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

Rejestr obmiardw-stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
elementu robo6t. Obmiary wykonywanych rob6t przeprowadza sie¢ w jednostkach przyjetych
w kosztorysie ofertowym 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

Pozostate dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoty przekazania
placu budowy, umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy
ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robdt, protokoty z narad i ustalen, korespondencja na
budowie. Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu budowy

spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostgpne dla Zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjg techniczng. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i w czasie okreslonym w
umowie.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot musi zyskac
akceptacje Zamawiajacego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne §wiadectwa legalizowane lub §wiadectwa wzorcowania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiodr czesciowy,

¢) odbidr ostateczny,

d) odbior pogwarancyjny.

8.2 Odbior robdt zanikajacych.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany
w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego
postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lenie dla tej roboty w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.
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II. ZASILANIE W ENERGIE ELEKTRYCZNA POMOWNI
ZASILANIA ZASADNICZEGO - Zadanie Nr 1

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét elektrycznych pompowni zasilania zasadniczego.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej i stanowi jeden z
dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwigzanych. Nazwa i lokalizacja
inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania dotyczace
realizacji robot instalacji elektrycznych zalicznikowych.
- budowy przytacza napowietrznego AsXSn 4 x 25 mm”.
- wykonanie instalacji wewnetrznych jak:
a) instalacja o$§wietlenia ogo6lnego.
b) instalacja sity 1 gniazd wtyczkowych
¢) zabudowa rozdzielnicy nasciennej Typu RN 55
d) zasilanie szafy zasilajacej zestaw pompowy ( wyposazenie zestawu)
e) instalacja przeciwporazeniowa i ochronna.
f) sterowanie radiem

1.4. Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng 1 poleceniami Zamawiajacego. Pozostate ogdlne warunki
dotyczace robdt podano w czgsci ogolnej specyfikacji.

2. MATERIALY

2.1 Og6lne wymagania dotyczace materiatow , ich pozyskania i sktadowania.
warunki podano w czesci ogolnej specyfikacji technicznej.

Wykaz materiatéw dla pompowni zasilania zasadniczego.
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ZESTAWIENIE MATERIALOW

POMPOWNIA ZASILANIA ZA SADNICZEGO

Lp. Nazwa Jm llosé Ilinw. 11 wyk. Cena Warto$¢ | Grupa
jedn.
.bednarka ocynkowana kg 83.2000 83.2000,
2.Bednarka stalowa ocynkowana 25 x 4 kg 12.4800| 12.4800
Elektroniczny przekaznik poziomu cieczy ,,Elclu-|szt 4.0000 4.0000
wo"
4.|Folia poliet. bud.ostonowa,gr.0,06-0,10mm m2 6.3000 6.3000
5./gniazda natynkowe 24V typ 26329-120 szt 2.0400 2.0400,
6./Gniazdo 2P+Z 10/16A,250V, bryzg. NT 130H szt 4.0800 4.0800
| 7.Hak wieszakowy mocny SOT 101.1 szt 2.0000 2.0000
8.[Kabel YAKY-1kV 5x25 mm2 m 2.0800 2.0800
9.|Kabel z zytami Cu YKSY-0,6/1kV, 7 x1,5mm2 __|m 5.6000 5.6000
10.Kabel z zytami Cu YKSY-0,6/1kV, 7x1,5mm2 _ m 24.0000 24.0000
11.|Kotki rozporowe plastykowe fi 6 mm szt 6.0000 6.0000
12.Koncéwka kablowa na zytach Cu K sz 0000 5.0000
3.|Lampka sygnaliz. L 303 szt 3.0000 3.0000
4.tacznik tK 40 - 2.8211, IP 65 sz .0000] 1.0000
5./kacznik p/t 250V/6A z sygnaliz.$wiecznikow szt .0000 1.0000
|_16.tacznik uniwersal. £K-15/3.839 szt .0000 1.0000|
7.|0granicznik przepie¢ BOPi 0,66/5 kl.A sz 4.0000 4.0000
8./0Ogranicznik przepie¢ klasy C, 15kA szt 4.0000 4.0000
9.lopaski kablowe typu Oki szt 2.5000 2.5001
Oprawa P-100W szt .0000 .0000]
21.|Oprawa typu OPFa 236-1 (2xLF36W), IP-65 szt 000 3.000
ostony przewoddéw szt 2.4000 2.4000
23.|Piasek zwykly m3 5600 0.5600
24 |Programator cyfr. tyg. 2 kanaty wyj$ciowe szt 1.0000 1.0000
5.)przewéd aluminiowy wielodrutowy m 4.5000 4.5000
26.|Przewod AsXSn-0,6/1kV 4x25 RMC m 60.0000] 60.0000
27.|Przewdd YDY-450/750 V 5x4mm2 m 2.0000 2.0000
28.|Przew6d YDYp-750V 2x2,5mm2 m 26.0000 6.000
29.Przewéd YDYp-750V 3x1,5mm?2 m 36.4000 6.4000
30.|Przewdd YDYp-750V 3x2,5mm?2 m 199.800¢ 199.8000
31.|Przewdd YDYp-750V 5x2,5mm?2 m 7.2800 7.2800
32.|Puszka 2 wyl. metalowa odgatezna szc zelna _|szi 2.0000; 2.0000;
33.|Puszka odgat.n/t z PCW PO-75x75/380 JP-42 szt 6.1200 6.1200]
34 .rozdzielnica ,,RZ" szt 1.0000 1.0000
35.|Rozdzielnica tabl. nasc. RN-2x18 IP 55 z drzwia-|sz 1.0000] 1.0000
mi
36./[Rozdzielnica tabl.nasc.RN 3x18- IP55 z drzwia- [szt 1.0000 1.0000
mi
37.[roztacznik R 313, 25A szt 1.0000 1.0000
38.Jrura "AROTA" DVK 75 m 2.0800 2.0800]
39.|Rura Arota DVK 75 m 6.2400 6.2400
| 40.rura DVK 50 m 24.9600 24.9600
41./Stupek bet.SOM,SOK o wym.10x10x60cm szt 225 0.2250
42./sonda SW-01 sz 6.000 6.0000
43.|Stycznik instal. modutowy R 40, 40A, 230V szt .0000| 1.0000
44.$ruby stalowe z nakretkami i podktadkami }Eg 0.0720 0.0720]
|_45./Swietléwka LF 36W szt 6.0000 6.0000
46.[Transformator TR 363 Legrand [szt 1.0000 1.0000|
47 Juchwyt szt 1.0200 1.0200|
48.Juchwyty szt 50.4000 50.4000
49.Uchwyty czteroprz.SO 30.11,linia 4x25 szt 2.0000 2.0000
50.Juchwyty uniwersalne typu UKU szt 1.0000 1.0000
51.jwazelina techniczna kg 0.1350] 0.1350,
52.|Wspornik montazowy TH 35 - 7,5 (95 cm) szt 5.0000; 5.0000
5! porniki $cienne szt 12.1200, 12.1200
54.Wytacznik matogabarytowy S 301 C 6 A szt 3.0000 3.0000
55.Wytgcznik matogabarytowy S 301 C2 A szt 7.0000 7.0000]
56.Wytacznik matogabarytowy S 302 B 10-20A sz 5.0000 5.0000,
57.Wytacznik matogabarytowy S 303 C 16 A sz 1.0000 .0000
8.\Wytacznik matogabarytowy S 303 C 32 A |-s‘zt 1.0000 .0000
9.\Wytacznik p/porazeniowy P 304 25A/30 mA Eﬂ 1.0000| .0000
60.Zacisk odgatezny SL 25.2 szt 16.3200| 16.3200|
61.[Zaptonnik do $wietléwek ZT-E 40/1, 4-40 W szt 9.0000 9.0000
62.[Zestaw przytaczeniowy GB 01R512-16A , IP 67 |sZ 1.0200 1.0200|
.ztacze kontrolne pret - ptaskownik M 10 szt 2.4000 2.4000
H i szt 9.8400 9.8400
65./Zaréwka gtdwnego szeregu 100W,250V 1.0400 1.0400

66./materiaty pomocnicze

's_*zt
21

RAZEM

Stownie:

Norma 3.11 Licencja: 5555 dla
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III. ZASILANIE W ENERGIE ELEKTRYCZNA POMOWNI
ZASILANIA AWARYJNEGO - Zadanie Nr 2

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt elektrycznych pompowni zasilania awaryjnego.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej i stanowi jeden z
dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwigzanych. Nazwa i lokalizacja
inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania dotyczace

realizacji robét elektrycznych zalicznikowych.
- wykonanie instalacji wewnetrznych jak:

a) instalacja o$§wietlenia ogo6lnego.

b) instalacja sity 1 gniazd wtyczkowych

¢) zabudowa rozdzielnicy nasciennej Typu RN 55

d) zasilanie szafy zasilajacej zestaw pompowy ( wyposazenie zestawu)

e) instalacja przeciwporazeniowa i ochronna.

f) sterowanie radiem

1.4. Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego. Pozostate ogdlne warunki
dotyczace robdt podano w czgsci ogolnej specyfikaci.

2. MATERIALY

2.1 Og6lne wymagania dotyczace materiatow , ich pozyskania i sktadowania.
warunki podano w czesci ogolnej specyfikacji technicznej.

Wykaz materialéw dla pompowni zasilania awaryjnego.



SzpitalZadNr2..KST

14

ZESTAWIENIE MATERIALOW

POMPOWNIA ZASILANIA AWARYJNE GO

Cena

Lp. Nazwa Jm llosé Iinw. 11 wyk. Warto$é | Grupa
jedn.
1.lbednarka ocynkowana kg 35.3600 35.3600|
2./gniazda natynkowe 24V typ 26329-120 szt 2.0400 2.0400
3./Gniazdo 2P+Z 10/16A,250V, bryzg. NT 130H __|szt 4.0800| 4.0800|
4.|Kotki rozporowe plastykowe fi 6 mm szt 24.0000 24.0000
| _5.Lampka sygnaliz. L 303 sz 3.0000] 3.0000
6.tacznik LK 40 - 2.8211, IP 65 |szt 1.0000/ 1.0000|
7.kacznik p/t 250V/6A z sygnaliz.$wiecznikow szt 1.0000| 1.0000|
8./0granicznik przepie¢ klasy C, 15kA szt 4.0000 4.0000
9./loprawa matlhalogen HQI, 150W szt 2.0000 2.000¢
(Oprawa P-100W szt 1.0000| 1.0000
.[Oprawa typu OPFa 236-1 (2xLF36W), IP-65 szt 4.0000 4.0000
2.|ostony przewodéw szt 2.0400 2.0400,
3.|Prety stalowe okragte ocynk. fi 16-20 mm kg 6.2400 6.2400|
4.Prety stalowe okragte ocynk. fi 8-14 mm kg 36.4000 36.4000]
5.|Programator cyfr. astronomiczny PCA |szt .0000 1.0000|
6.[Programator cyfr. tyg. 2 kanaty wyj$ciowe szt .0000 1.0000|
7.|Przewdd YDY-450/750 V 5x4mm2 m 0000 9.0000
8.|Przewdd YDYp-750V 2x2,5mm?2 m 29.1200) 29.1200
9.|Przewdd YDYp-750V 3x1,5mm?2 m 46.8000 46.8000|
20.|Przew6d YDYp-750V 3x2,5mm?2 m 299.7000 299.7000
21.|Przewdd YDYp-750V 5x2,5mm?2 m 12.4800 12.4800
22.|Puszka odgat.n/t z PCW PO-75x75/380 JP-42 |sZi 5.1000 5.1000
23.[rozdzielnica ,,RZ" szt 1.0000 1.0000
24.[Rozdzielnica tabl.nasc.RN 3x18- IP55 z drzwia- |321 1.0000 1.0000
mi
| 25.roztacznik R 313, 25A [szt 1.0000| 1.0000
26.Rura Arota DVK 75 m 6.2400 6.2400
27 |Stycznik instal. modutowy R 40, 40A, 230V szt 0000 .0000
8./Swietléwka LF 36W szt 000 8.0000
9.[Transformator TR 363 Legrand szt .0000 .0000
0.Wspornik montazowy TH 35 - 7,5 (95 cm) szt 3.0000 3.0000
-Wspornik naciagowy $cienny K 145 do kotwienia|sz! 0.8080 .8080|
32.Wspornik naciggowy $cienny K 145 do kotwienia|sz 2.0200 0200
33.Wytacznik matogabarytowy S 301 C 6 A szt 6.0000 0000
34.Wytacznik matogabarytowy S 301 C2 A szl 5.0000; 5.0000]
35.Wyltgcznik matogabarytowy S 302 C 10-20A szt 0000 0000
36.Wytacznik matogabarytowy S 303 C 16 A szt .0000| 1.0000)
37.Wytacznik matogabarytowy S 303 C 25 A szt .0000| .0000|
38.\Wylacznik p/porazeniowy P 304 25A/30 mA szt .0000 .0000|
39./Zaptonnik do $wietléwek ZT-E 40/1, 4-40 W szt 12.0000 12.0000
40./Zestaw przytgczeniowy GB 01R512-16A , IP 67 szt .0200 .0200
41.|ztacza kontrolne szt 2.0400 2.0400
| 42.ztacze szt 1.0500| .0500
| 43.iztacze kontrolne pret - ptaskownik M 10 szt 2.0000 0000
|_44.ztaczki przelotowe kabtagkowe naprezajace szt 4.2420 4.2420
45./Zaréwka gtéwnego szeregu 100W,250V szt 1.0400 1.0400
46./materiaty pomocnicze |zt
RAZEM
Clavumin
SzpitalCzGoraRadio.KST ZESTAWIENIE MATERIALOW
STEROWANIE RADIEM
Lp. Nazwa Jm llosé Il inw. 1 wyk. Cena Warto$¢ | Grupa
jedn.
1./Belka ustojowa typu B-150 szt 6.8100 6.8100 :
2.|Deski igl. obrz. wym.nas.gr.28-45mm kLIl m3 0.0510 0.0510]
i. ko;strukcje stalowe o0 masie do 10 kg kg 3.0000 3.0000
.radiomodem ,,SATELLINE" - 2ASXE szt 3.0000] 3.0
5..Sterownik_f-my GEFANUC typ VERSAMAX ls? 3.0000 3.0ggg
6./$ruby,podktadki,nakretki kg 1.4400) 1.4400|
7./Zerdz zelbetowa BSW 14/350 szt 3.0000 3.0000
8.|materiaty pomocnicze lzt
RAZEM|

Stownie:
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NORMY :

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe i sygnalizacyjne. Projektowanie i
budowa.

- PN-IEC 60364-5-523 Obcigzalno$¢ pradowa dlugotrwata przewodow.

- Polska Norma PN-92/E 08106 ,, Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)".
- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy(Kod IP).

- PN-EN 60947-3(200) Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa. Czg$¢
Rozlacezniki, odtaczniki, roztaczniki izolacyjne i zestawy tacznikow z bezpiecznikami
topikowymi.

3. Sprzet.

Do wykonywania robot montazowych instalacji elektrycznych Wykonawca powinien wykazaé
si¢ mozliwos$cig korzystania ze specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem
najnowszych rozwigzan technicznych i obsadzania osprzetu.

4. Transport.

Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przestawione w czgsci ogolne specyfikacji
technicznej. Dobor transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z
Zamawiajacym.

5. Wykonywanie robot.

Catos¢ robot wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym wykonawczym , DTR
zaprojektowanych osprzetu 1 urzadzen , schematami polaczen, normami i warunkami
technicznymi. Przed oddaniem o$wietlenia do eksploatacji nalezy wykona¢ pomiary ochronne
izolacji 1 skutecznosci ochrony od porazen oraz wartosci rezystancji uziemienia wg. PN-IEC
60364-6-61z 2000r.

Po zakonczeniu pomiaréw nalezy wykona¢ sprawozdanie i dotgczy¢ do dokumentdéw odbioru.
Przed oddaniem instalacji do uzytku przeszkoli¢ personel przeznaczony do obshugi instalacji.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Program zapewnienia jakos$ci robot.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot.

6.3 Pobieranie probek.

6.4 Badania i pomiary.

6.5 Raporty z badan.

6.6 Badania prowadzone przez Zamawiajacego.

6.7 Certyfikaty 1 deklaracje.

6.8 Dokumenty budowy.

Zgodnie ze specyfikacjg ogolna 1 specyfikacjg robot.

7. Obmiar robot.

7.1 Zasady obmiaru robot.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Zgodnie ze specyfikacja ogdlna i specyfikacja robot.
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8. Odbiodr robot.
8.1 Odbiory migdzyoperacyjne:
Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja:
przebieg trasy kabli i przewodow,
jako$¢ potaczen elektrycznych,
typ zastosowanych przewodow 1 kabli, sposob ich prowadzenia i mocowania, stan izolacji ,
oznaczenia, lokalizacja osprzetu i1 urzadzen, zgodnos¢ typow z dokumentacja projektowq i
prawidlowos$¢ oznaczen, sprawdzenie tabliczek znamionowych, oznacznikow itd.
8.2 Odbior czesciowy:
Odbiorowi czgsciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych w wyniku postepu
robot, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego, w szczegolnosci
dotyczy to odbioréw kabli utozonych w ziemi.
Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czgsciowego powinien by¢ sporzadzony protokot
1 dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior koncowy:
Przy odbiorze linii kablowych nalezy przedlozy¢ protokoét odbioréw czesciowych przed
zasypaniem. Przy odbiorze instalacji elektrycznych nalezy przedtozy¢ protokét odbiorow
czegsciowych przed wykonaniem wyposazenia technologicznego.
W szczegblnosci nalezy skontrolowac:
- uzycie wlasciwych materiatlow i urzadzen ( rozdzielnica NN (RZ)
- prawidtowo$¢ wykonania i zabezpieczenia potaczen.
- jako$¢ zastosowanych materialow.
- odleglos¢ przewodow wzgledem siebie, wzgledem przegrdd i innych instalacji.
- prawidtowosci dziatania zabezpieczen(stopniowanie)
- skuteczno$¢ ochrony od porazen
- stan izolacji.
- warto$ci rezystancji uziemien
- prawidtowo$¢ realizacji funkcji sterowniczych, sygnalizacyjnych, alarmowych i programow
uzytkowych.
- prawidlowo$¢ zainstalowania aparatow i urzadzen.
- jako$¢ wykonania przejs$¢ poprzez przegrody budowlane (przepusty).
- zgodno$¢ wykonania z dokumentacja techniczna.
9. Podstawa platnosci.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci , wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.
10. Dokumenty odniesienia.
- Ustawa z dn. 7 lipca 1994r.- Prawo Budowlane(Dz.U.nr106 z 2000r poz. 1126 z p6zn.,zm.)
- Ustawa z dn.10 kwietnia 1997r.- Prawo Energetyczne (Dz.U. nr 54 z 1997r. poz.348 z pdzn. zm.)
- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 19.12.1994r. w
sprawie aprobat i kryteridow technicznych dotyczacych wyrobow budowlanych. (Dz.U. z
1995r. Nr 10 poz. 40; zm.Dz.U. z 1995r. Nr 136. poz. 672).
Opracowat:
inz. Andrzej Jezierski



